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仕事、暮らし、支援ロボット大集台/

センター(都産技研)は、



勿 サービスロボットの共創

都産技研では、中小企業がロボットを事業化するための支援メニューとして、公募型共同研究（事業実施１２０１５（平成

２７）年～2020 年（令和R 年）３月まで）、サービスロボットｓler人材育成事業を実施してきました。

これらの事業は、都産技研が技術シースや評価設備、研究資金を企業に提供しながら共同研究を進めることで、開発した

ロボットの製品化・事業化へのスピードを加速することを目的としたものです。

○ 公 募 型 共 同 研 究 開 発 事 業

案内支援、産業支援、点検支援、介護支援の４分野を対象として、支援分野に合致したビジネス提案を募集し、事業

化の実現可能性の高い提案について、都産技研も参画し事業化に向けた共同研究開発を実施するものです。新たな

サービス／ビジネスを創出することにより、中小企業のロボット産業への参入実現を目指しています。

○ サ ー ビ ス ロ ボ ット Ｓｌｅr 育 成 事 業

中小企業の保有する技術力やビジネスプランを含んだロボット（ロボットシステム）の活用方法に関する企画提案（ビ

ジネスモデル提案）を募り、事業化の実現性の高い提案について、都産技研と企業が委託しながら共同研究を実施す

るものです。サービスロボットＳｌｅrの育成を図り、ロボット（ロボットシステム）を使ったサービス／ビジネスを早期

に実現することを目指しています。

○゚ 開発体制イメージ

ユーザーを含むことで、実用化ロボットの市場投入を促進します。

既存技術の活用･ 組み合わせにより迅速なロボット開発を進めています。

T 型ロボットベ

公 設 試 等

○シース提供

Ｏ機能評価

安全 認証 取 得支 援

（評価 試 験）　 ，。
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自律移動ロボットLibr
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○゚
都産技研主催 サービスロボット事業化交流会へご入会下さい！
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サービスロボット事業化交流会では、サービスロ

ボットを開発、製造する企業の保有技術などにつ

いて収集・ヒアリングを行い、サービスロボット

の利用を希望する企業（以下、ユーザー企業）か

らの要望などに応じてマッチングすることで、各

社の強みを活かしたサービスロボット利用ケース

の実現を支援します。

⑤会 員 の メ リッ ト

【製造・開発企業】

●新規ユーザーへの事業展開が図れます

●自社の強みを生かしてロボット事業に参画する機会が増えます

【ユーザー企業】

●自社の要望を満たすサービスロボットの利用が早期に実現できます

●必要なサービスロボットの提案を受けられます



勿 共同研究の特徴

○ 中 小 企 業 が 主 体

｢全国の中小企業｣ が対象です。

中小企業 単独または、事業 実施責 任者となる中小企業と、それ以 外の機関で構成された共同 体を対象としています。

ｏ 中小 企業とは／中小企業基本法第 ２ 条における中小企業者のことです。

○ ユ ー ザ ー 企 業 の 参 画

｢ユーザー企業｣ が共同 体メンバーにいることが必要です。

ｏ ユーザー企業とは ／ に]ポットを 活用したサービスを提供または使用する企業｣ で､ロボットを使う／買う企業 のことです。

例　・自社内でロボットを活用する

・ロボットシステムを活用する仕事を展開する

・ロボットシステムを購入して自社の事業で利用する

○゚ 研究テーマの分野

以下の各支援分野に合致したビジネス提案について研究を行い、新たなサービス／ビジネスを剔出することにより、中小

企業のロボット産業への参入、サービスロボットＳｌｅrの育成を進めています。

案 内 支 援

各種施設での受付、案内、

とを支援するロボットおよび言

●受付、案内・案内スタッ

●多言 吾コミュニケ

？

● 手荷物の運搬 など　　 ＝

産 業 支 援　　 ”’･’

生産現場の自動化･効率　、。ｉ

店舗･農場･ 作業場など ヽヽ ４

ロボットおよびシステム

● 組み立て、加工作業支11”

● 農林水産業支援S

● 搬送ロボット、ピッキン　

パーソナルモビリティなど

点 検 支 援

施設や構造物のインフラ点検、施設内監視・

警備・保全、災害対応などの業務支援ロボッ

トおよびシステム

人の状態検知、コミュニケーション

上、効率化など介護業務を支援する

中小企業の保有する技術力やビジネスプランを

含んだロボヅト(ロボットシステム)の活用方法に

提案(ビジネスモデル提案)を具現化

な 相 談 の 流 れ

サービスロボット利用希望のユーザー企業から相談・問い合わせを受け付

け、相談を通じロボット利用のご要望をまとめます。

その後､ サービスロボット事業化交流会会員企業が各社の強みを生かして、

ご要望を実現するための提案作成を都産技研が支援します。特に単独での

対応が難しい場合、複数社の共同体としての提案や、サービスロボットイ

ンテグレーターとの協業についても支援します。

ツトを利 用した業 務支 援システム

１ １  ●

ｌ ｌ ｌ

・ ・ ●

連絡

・
ヽ

χ

ｙ
インテグレーター



商業施設向け一台二役ロボットSiri
ｕsbot( シリウスポット)

カスタマイズ可能な二役ロボット

・ 都産技研Libraをベースに開発した口

ポット
・ 昼はタッチ操作や音声対話により自律

走行でご案内
・ 夜間は商品のRFIDタグを自動で読み取

リ、在庫確認

08 ワークス株式会社　 東京都品川区

・ 導入企業や業務に応じて画面変更、バッ

デリー容量変 更、 セン サーやカメラ、

GPU の追加などさまざまなカスタマイズ

が可能

平成28年度 公募型共同研究開発事業 テーマ設定型
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iTOUR( ゛)(リモートプレゼンス遠隔観 光・

ショッピングシステム)

分身ロボットで世界旅行へ出発!!

iTOUR 刎アイツアー ）は、観光地の遠隔ツアーや、

iPEesｅｎｃｅ合同会社　 神戸市東灘区

ビデオカメラの画面を見ながらのオ

ンラインショッピングなど、アバターロボットを使った新しい集客･接客を可能にしたパッ

ケージサービスです。

ユーザーはその場に居ずにして、リアルなショッピング体験や、 観光地ツアーを遠隔コ

ンシェルジユとともに遠隔体感することができます。
平 成28 年 度 公 募 型 共 同 研 究 開 発 事 業 短 期 展 開 型, Ｓｌ吻ぐ

｜
.4毒廓痢　X1

ロ ボ ッ ト 開 発 企 業 向 け

多 言 語 会 話 ソ フ ト ウ ェ ア

ブロアクシアコンサルティング株式会社
゛`話から翻訳までロボットに会話機能を搭載できます　　　　　　　　　　 大阪耐ﾋ区　　　g;

Ξ;l

ｘrヽ国人利用者との多言語会話機能を導入できます。　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 ・
・ 商業施設や駅・空港等の交通機関での施設案内　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 ｀"゛

・ 美術館や博物館や水族園・動物園の展示物紹介や施設案内

・ 宿泊施設における受付業務や観光案内　　　　

回

・ ロボット以外の利用シーンにおける音声アシスタント機能

■ オンプレミス・グラウトなど多様な運用環境に対応　 平成28年度公募型共同研究開発事業新市場剔出型　

口

多言語対応・
自律走行エンタメロボット[Ohi]
工事不要の多言語対応自律移動案内ロボット

下町ロ ボット株式会社(

株式会社プラネックス)

東京都墨田区

博物館・水族館・各施設の来場者に、自律 ・ プロジェクター搭載可、

移動でおもてなし
・ 必要な情報をディスプレイに表示
・ 対象展示物まで来場者を誘導・解説し

て、上質なおもてなし
■多言語対応気軽なインバウンド対策

工事不要でど

こでもご希望の画像を上映・
・ 実証された高い安全性

解説

・ 一日一回のバッテリー交換　　　　　　　　1 つ

平成28年度公募型共同研究開発事業テーマ設定型

多言語対応

自律移動型案内ロボット
マルチリンガルコンシェルジユ始動

・ 案内する場所へ自律移動、追従移動が

可能

■ 日英中韓による音声を認識し会話が可能

■ 写真や画像などの情報をモニターに表

示可能

■ サイネージと連携し情報表示が可能

株式会社日本ビジネスソフト　 長崎県佐世保 市

・ メニューのタッチ操作にて案内情報の

取り出しが可能
■ 会話コンテンツの更新がツールで容易

に可能

平成28 年度 公募型共同研究開 発事業 新市場 剔出型



φ 点検支援
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ドローン×自動ナビ＝作業効率介･コスト凸

・ 背景：送電施設の従来点検方法では、

0〕高所作業の安全確保、②作業効率の
改善､ ③コスト削減が課題であり、ドロー
ンを用いた安全・効率的な巡視・点検
方法に期待

■ 機能:①最適飛行計画の作成②最適飛

ブルーイノベーション株式会社　東京都文京区

行 ル ート の 作 成 ③ 送 電 線 ・ 鉄 塔 点 検 条

件 パ ター ン分 類

■ 効 果: 最 適 で 安 全 な 飛 行 計 画 、 作 業 時

間 短 縮 （48 時 間 ⇒30 分 ）

平成28 年度 公募型共同研 究開発事業 新市場剔出型

ﾑ｢点 検 とレ ポ ート作 業U の 省 力 化 を!!　　　　　 サンリッオートメイション株式会社 東京都町田市

点 検 用 セン サ ーが 設 置 さ れて い な い イ ンフ ラ お よ び 危 険 個 所 を 点 検 す るこ とに 適 し た口

ボットシ ステムで す

■ 湧 水 環 境 ／が れき や 段 差も 乗り越 え 調 査 が 可 能

■ ロ ボットと調 査 の 見え る化 ／記 録 化 ソフトが セット

■ ゲーム コントロ ーラで 簡 単 操 作
・ 専 用 操 作 台 ／運 搬 箱 で 現 地 へ の 運 搬 ／設 置 も 簡 単　

平成27年度公募型共同研究開発事業新市場剔出型

法面検査の危険な作業を飛躍的に軽減

・ 墜落の心配がなく、人がいる上でも航行

が可能

■ 長時間飛行が可能で作業効率が良く、

交通規制時間が短縮

■２本の係留索とスラスターにより、自動

検査が可能

有限会社アストロン　茨城県鹿嶋市

・ 赤 外 線 カ メラ 等、 重 量 物 の 搭 載 が 可 能

■ 旋 回 装 置 で 高 品 質 画 像 を 取 得 する ことに

より、 高精 度 な 検 査 が 可 能

■ ロ ープ ワ ーク等 の 危 険 作 業 を 軽 減 し、 安

心 ・安 全 な 点 検 作 業 を 実 現

平成28年度公募型共同研究開発事業 新市場剔出型

クリーンエネルギーの普及をサポート!　　　　　　 株式会社クラフトぶ⊇ﾆﾐで
学丿

靉 万ｽﾞﾙｽ 宍゙万

高所作業となる風力発電機ブレードの点検を、地上からのリモートコントロールで対応。

２本のロープを使用することで、安定した空中姿勢を実現。高所作業のプラットフォーム

として、点検から始まり補修作業といったより複雑な作業への展開を進めていきます。

平 成28 年度 公募 型共同研究開発事業 新市場剔 出型

ドローンが50 分､40km 以上を継続飛行

・ 飛行コースを事前に画面上でセット

・ GPS を活用した自律航行で安全飛行

■ 高速化のために、浮上用ロータと推進用

ロータの機能分担と制御システム
・ 搭載したカメラ画像は着陸後データ取出

し（飛行は確認のみ）
・ 災害調査以外にも、遠方に設置した気象

ルーチェサーチ株式会社　広島市安佐南区

観 測 機 器 の 定 期 的 調 査、 鉄 道 施 設 定 期

点 検 など が 可 能

■ 最 大飛 行 速 度　 秒 速20m( ＝ 時 速72km)

・ 機 体 重 量　 バッ テリーを 含 み9k9

・ ペ イロ ード　 カ メラな ど3009

■ サ イズ　800 ×800×400mm

平成29年度 公募型共同研究開発事業 短期展開型



介護施設の調理場での人材不足を解消したい

嘸下食盛付け協働ロボットアーム

介護現場のための食品ピッキングロボット 株式会社TNGM　 三重県四日市市
一 　 　 一 一
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・ 自動停止機能

■ ソフトタッチの食材ピッキング機能

■ ディープラーニングを使った食材の見分け

・ コンパクトな設計

平成27年度 公募型共同研究開発事業新市場剔出型

追従運搬ロボッド サウザー」

人の後を追従して運搬する追従運搬ロボット 株式会社DOO9　 茨城県つくば市

■ 自動追従…レーザセンサで追従対象　 ・ 多様環境対応…狭い通路、凹凸や坂道、

を区別　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 屋外も対応

■ 無人ライン走行…簡単に敷設できる　 ■ 安全l生…広視野レーザセンサで衝突回避

反射テープのラインを検出　 ・ 牽引対応…台車のスリップ、接触も防止

・ 簡単導入…初期＆運用コストが安い
平成28年度公募型共同研究開発事業短期展開型

電 動 ア シ ス ト 人 力 車

レトロな人力車で観光地の魅力をアップ!

■ 自然な引き心地を維持した電動アシスト制御

・ 下り坂もブレーキ付なので安全

・ 閑静な観光地でも邪魔にならない静音性能

・ レトロな人力車の意匠を壊さない外観(セ

ンサーや駆動機構部などをスマートに配置)

・ 坂の多い観光地でも車夫の体力に依

存しないサービスを実現可能。人材確

保や新たな観光名所の開拓に貢献

平成27年度 公募型共同研究開発事業 新市場剔出型

警備に対応した搭乗型移動支援ロボット

誰 で も ス イ ス イ､ マ ル チ パ ー パ ス モ ビ リ テ イ　　 株式会社アキュレイトシステムズ 東加 圧 代田区

＝　　I〃J 〃　　=r=　　=i→ 〃

コンパクトで機動性があり、自動停止機能などにより歩行者とも共存できる形態変化可能

な搭乗型移動支援ロボット。

女性や高齢の警備員でも容易､ かつ安全に乗れる操作性の良さと静止時の安定性を有じ

着座では、周囲に溶け込む親和性と立ち上がると目線が高くなる視認性があり、警備で

の存在感と見せる警備を実現します。
平成29年度公募型共同研究開発事業短期展開型

全 方 位 ・小 型 運 搬 ロ ボ ッ ト

全方位･小型運搬ロボットが工場環境を作る 株式会社 ハイメックス 東京 都東久 留米 市

・ ロール状マテリアル（原反 ）の運搬が可能

■ 四輪駆動・四輪操舵方式の台車で全方位に移動が可能

■ 画像処理により高精度な位置合わせを実現

・ 低い位置、高い位置に置かれている原反も受け渡し可能

平成29年度公募型共同研究開発事業テーマ設定型



ド ラ イ 掃 除 ロ ボ ッ ト

自律移動＆乾湿バキューム＆雨水の拭き上げ 株式会社キャ。ツトシＸテムズ 神奈川県相模原市
一 一 一 一 ･ ･ ･ 　 　 　 ･ ･ ¬ ･ 　 　 　 ･ - Ｊ 一 　 　 　 　 ･ = J 　 　 　 ＝ ･ ＝ ＝ ･ ･ ＝ 　 　 　 ＝ = ･ = ■ J ＝ ＝ 　 　 　 = ･ ＝ ･ J

＝ ＝ = = ＝ = ･ = ＝ ■ ＝ ･ = ･ = = ＝ = ･ = - ･ = ･ - ･ ･ ･ ･ , ･ ･ = ･ = ･ ＝ = ＝ = ･ = - - ＝ ＝ ＝ ･ = ＝ ＝ ＝ ･ =

・ 業務用掃除機としての強い吸引力　　 ■SLAM で地図を作成後に希望の清掃ルートを設

■ 傘の水しぶきや水滴を拭き上げ　　　　 定可能

■ 点字ブロックや自動扉のレーンなど　 ■ ドライブレコーダー搭載

の段差を乗り越える　　　　　　　　 ・ バッテリー駆動

平成29年度 公募型共同研究開発事業 短期展開型
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住宅用24 時間換気ダクト点検清掃ロボット

世界初!住宅換気ダクトロボット清掃!

細くて曲がった住宅用24 時間換気ダクトで

も、奥まで入り込んで完全に清掃すること

ができるダクト点検清掃ロボット。人工筋肉

を伸縮させて、嬬動運動で前進・後退しま

す。モニタリング用カメラと清掃用ブラシを

搭載しており、ダクト内部の状況を確認しな

日本ウイントン株式会社　 東京 都大田 区
一 一

な が ら点 検 ・清 掃 しま す

■50( ρフレキシ ブ ル ダクト用

■ 内 視 鏡 カ メラ

・ 清 掃 用ブ ラシ

■ 適 用 ダクト長10m 以 下

平成29年度 公募型共同研究開発事業 短期展開型

鉄道事業者向け 警備ロボット

スタイリッシュな警備員ｻﾎﾟｰﾄ役

ヘルヤウスル……ﾄ･Pers

ｅ ｕsbot

アースアイス株式会社　 東京 都港区

都産技研のLibla、Taｕrｕsをベースにアースアイス㈱、日本ユニシス㈱、西武鉄道㈱の3社

で開発した自走式警備ロボットですっ不審者/ 不審物を自動検知､警備係員へ通報します

また、介助か必要な乗客への対応も係員と協力して行います 現在、都産技研、セント

ラル警備保障㈱、日本ユニシス㈱の共同研究にて画像認識、検知機能の拡張を進めて

います。

平成29年度公募型共同研究開発事業テーマ設定型

C02 ガ ス 供 給 型 お よ び エ ネ ル ギ ー 蓄 積 型

パ ワ ー ア シ ス ト ス
ー ツ

迅男 作の高いパワーアシストスーツ　_._　　　__.____　　__芦式会社竺ステクノ 青 森 県 八 戸 市　

一一一一一一一一一

・ 中腰で行う作業での姿勢維持のアシスト(中腰補助)と重量物の持ち上げアシスト(持ち上

げ補助)が切替可能で､作業者の腰にかかる負担を軽減(C02ガス供給型)

■ ゼンマイばねで蓄えたエネルギーによる持ち上げ動作のアシスト(エネルギー蓄積型)

■ 押しボタンでの駆動とセンサーによる姿勢の自動検出での駆動が選択可能

平成30年度公募型共同研究開発事業 短期展開型

蔭　　　　 。　　　　　－　　　。

モバイルロボットビジョンシステムＤｏＶｉsiｏｎ2

可動範囲の視野が常に確保される小型アーム

・ アラウンドカメラとビジョンヘッドのハイ

ブリット型ロボットビジョン

■ 左右2基のアラウンドカメラ(広角カメラ)

でワーク投入を検知

・ ビジョンヘッドカメラで正確なワーク位置

を確認してピックアップ

TechShar ｅ株式会社 東 京都辻

・ 可動範囲の視野を常に確保

■ カメラ設置不要

■ 移動後10 分以内に作業できる機動性
・ 作業例：ボルトの整理作業

東 区

……- 一一

平成30年度公募型共同研究開発事業 短期展開型



自律移動型ピンキングカード

人にや吉しいピッキングカート
・ ＝ Ｊ

作業 者への負担をなくし、人が手押しし

ない自律移動ピッキングカート。自律移動

ピッキングカートはサーバー側からピッキ

ング指示を受信し、ピッキングする商品

棚まで人を先導し自律移動しますっ

株式会社寺岡精工　 東 京都大田 区

・ タッチパネル搭載によるUI の充実

■ 計量器搭載によリピッキングミス阪
・29 の商品までピッキング可能

・ ビッキングアイテムバーコード照合
・ LRF による自律移動

平成30年度 公募型共同研究開発事業 テーマ設定型

自 律 移 動 型 ＡＧＶ

悪路にも強い自律型AＧＶ

■ロッカーボギーを実装した自律型ＡＧＶ

・ 勾配や段差を乗り越える

・ タッチパネルで走行路を簡単設定可能

■ 最大荷重200k9( 悪路／勾配時は100k9まで)

■ 全長1068mm 全高1026mm 全幅628ｍｍ

＿ 花岡車4両4朱撚

・ マッピング　スラム式
・ 最高速度　2.4Km/h

・ 連続走行時間　8時間

東京都江東区
一 一

平成30 年度 公募型共同研究開発 事業 短期 展開型

｢ ハ イ ウ ェ イ サ ウ ザ ー｣ を 用 い た

物 流 セ ン タ ー 効 率 運 用 シ ス テ ム

ハイウェイサウザーで物流センター効率化! 株式 会社 ＤＯＯ９　茨城県つくば市

サウザーの基本機能(自動追従･無人ライン走行)はそのままに

・ ライン上のマーカーまで無人搬送可能　　 ・ 簡単導入：初期＆運用コストが安い
・ 簡単設置のラインとマーカーで簡単に走行　 ・ 多様環境対応：狭い通路、屋外対応

ルートが作れる

■ 倉庫管理システム(ＷＭＳ)から無線で走行

指示が可能

■ 安全|生：レーザセンサで衝突回避

平 成30年 度 公募型 共同 研究開発事業 短期展開型

調理支援ロボットシステム

ハンバーガーのバンズを自動焼成! 株式会社ショウワ　 兵庫県尼 崎市

ハンバーガー用のバンズストッカー・ペーパーラック・ボックスラックを有し、双腕ロボット

のアーム先端にハンドを固定し、バンズの吸着・搬送を行うロボットシステムです。

ファーストフード店舗において、スタッフと協働で食品を製造するロボットシステムを開発し

ます。人手不足解消に貢献できるように、事業化を目指します。

平成30年度公募型共同研究開発事業テーマ設定型

エアコン洗浄ロボットN R-7 E-RObOt PlＵS

高品質の洗浄を短時間でクリア! 日菱インテリジェンス株式会社　 東京都目黒区

人 の 手 を 煩 わ す 業 務 用 エ アコ ン の 洗 浄 メン テ ナン ス。 そ の 問 題 を 解 決 し た の が｢ エ ア コ

ン 洗 浄 ロ ボット｣で す。 ロ ボット だ か ら 実 現 し たミリ 単 位 の 高 圧 ・ 精 密 洗 浄 は 人 の｢ ワ ザ｣

を 超 え、 最 高 の 洗 浄 品 質 を 標 準 化 。 今 回 の 大 胆 な リニ ュ ーア ル で 、 初 の 最 速 洗 浄10 分

もクリア、 ロ ボットは も は や 洗 浄 チ ーム の 一 員 で す。

平成30年度 公募型共同研究開発事業 短期展開型
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介護現場の服薬支援･見守りの負担を軽減 株式会社メディカルスイッチ　 東京都大田区

・ 服薬支援機能(薬包を直接収納可能:収納　■ 情報共有機能

量約1ヶ月分､起床時､食前･食後･食間､就　　 ウェブサイトによリロボット利用記録を参

眠時､頓服を指定可能)

・ 環境検知機能(気温､湿度､気圧､照度､人感)
・ 声かけ機能(時刻に応じたあいさつ､熱中

症警告)

照可能

Android、iOSアプリヘ利用情報を通知可能

平成29 年度 公募型共同研究開 発事業 短期 展開 型
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高齢者等の自立支援､ 生活の質の向上に貢献　　　　　 『rヨ ーク７､株式会社 大阪市東成区

｢歩行｣や｢立ち座り｣、｢姿勢保持｣といった､屋内生活における活動をシームレスにサポー

トします(屋内移動と立ち座りを支援する自動制御機能を搭載)。

自らの力で｢ 歩行 する｣、｢ 立ち上 がる｣動作 が頻回になることで、運動能力 の維持

向上に繋がります。

自立度の向上と活動量の増大により、日常生活における様々な参加の機会を剔出します。

平成29年度公募型共同研究開発事業短期展開型

ロボテヤックウェアc ｕrara゚

人 に 優 し い ウェア ラブ ル ロ ボ ット　　　　　 有限会社 デザインχタジオトラインオーム　東京都中野区

衣 服 のようにjj着 る ″こと がで きるロ ボ ティックウェアcｕraraは 装 着 者 に 合 わ せ たアシストをし

てくれる ロ ボットで す。 軽 量で ロ ボットの 骨格 がな い た め 拘 束 感 が 少 なくなって おり、 専 用の

モバ イル デ バイ スで 操 作しま す。 現 在 、2020 年2 月（予 定 ）からの モ ニ ター 貸 出 に 向け 改 良 版

を 開 発 中で す。　（共 同 研 究 開 発） 国 立 大 学法 人 信 州 大 学 （販 売）AssistＭｏtｉｏｎ 株式 会 社

平成28年度 公募型共同研究開発事業 短期展開型
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失語症の方が楽しくリハビリできる未来へ　　　　　　　 株式会社レイト　ッ 大阪市中央区

「聞く」･「話す」。「読む」に関する訓練機能が搭載されており、自主トレーニングの頻度

向上を期待しています乙 また、ロボットからトレーニングを促すとともに、ゲーム感覚で行

える訓練メニューもあり、楽しみながら知らず知らずにリハビリテーションが行えます。

平成28 年度 公募型共同研 究開発事業 短期展開型
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人に優しいロボットアーム

上肢に障害があるご利用者の日常生活を

支援するロボットアーム

■軽量・コンパクト
・ デザイン性に優れた外形

・ やわらかい素材の外装

テクノッール株式会社　東京都稲城市

■ 総 重 量5K9 以 下

・ 電 動 車い す また は 移 動 ロ ボットベ ースへ

ワンタッチで 取 付 ／ 取 外 し 可 能

平 成27年 度 公募型共同 研究開発事業 新市場剔出型
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暮 ら しを 楽 しくする 新 しい　 ″ク ル マ ″　　　　　　　　　　 Ｗ日ヒ 株式会社 横浜市鶴見区

WHILL は、 誰も が 乗りた くなる スタイリッシュな デ ザ イン に、 洗 練さ れ た使 い 心 地と直 感 的

な 操 作 性 を 兼 ね 備え た、 まっ たくあ たらしい パ ーソナ ル モ ビリティで す。 都 産 技 研と 自動 停

止 機 能 の 共 同 研 究 開 発を 実 施しました 。 個 人 所 有 だ けで は な く、より広 い 範 囲( シェアリン

グ サ ービ ス、 公 共 施 設な ど)で の 利 用 を 視 野 に 入 れて い ます。

平成27年度 公募型共同研究開発事業 短期展開型
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会話する見守りロボットサービス

■お話しするロボット

・ 呼びかけするロボット

・ ロボットが話す言葉は家族のスマホから

カンタン登録!

■ 徘徊時には家族にメールでお知らせ

株式 会社フィ ーアール･ テクノセンター　 岐阜県各務原市

■ 小 型 軽 量

■ ぬ い ぐ る み の よ う な や わ ら か い 触 り心 地

・ 指 定 し た 時 間 に ロ ボ ット が お し ゃ べ り

平成27年度 公募型共同研究開発事業 新市場剔出型
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準 天 頂 対 応 大 型

LTE ド ロ ー ン シ ス テ ム の 開 発

大型ドローンによﾘ農作業の省力化を実現 株式会社日立システムズ　 東京都品川区

■ ペ イ ロ ード20K9 を 有 し16L タ ンクを 搭 載 、2ha を 一 度 の 薬 剤 補 充 で 散 布 可 能

■ 準 天頂 衛 星 み ちび きの 電 波を 受 信 できる モジュール を 搭 載し数ｃｍ単 位 の 精 密飛 行 が 可 能

■LTE モジュールを 搭 載し2.4GH ｚ帯 テレメトリー 電波 が 届 かない 距 離で も機 体 情報 確 認 が 可能

■ 導 入コン サ ル、購 入 、教 育 、メン テナンス ・運用 サポ ートまで ワンストンプ サ ービ スを 提 供

゛2020 年 ２月 末リリース予 定

（共 同 研 究・開 発 ：イー ムズロ ボ ティクス 株 式 会 社）　　　　　 平成30年度 サービスロボットSler育成事業

物流分野でのサービスロボットを利用した
省人化の実証・実業化
先 端 テ クノロ ジ ーを 搭 載 し た 物 流 ロ ボ ット　　　　　　　GROUiD 株式会社 東京都江東区

Ａｕtｏｎｏｍｏｕs Mobile Robot ( ＡＭＲ)は 、 人と協 働し な がら 倉庫 内の｢ ピッキン グ｣作 業 を 支 援

する 物 流ロ ボットで す。 ロ ボットメ ーカ ー(HIT ROBOT GROUP 社)と の 共 同 開 発 に お い て 物

流 現 場 特 有 の 条 件 を 実 装 する た め、｢ 顧 客 の 在 庫 管 理 シス テムと 連 携 するコ ン バ ータ の 開

発｣ と｢ 顧 客 が 受 注 する オーダ ー の 最 適 振り分け を するアル ゴリズ ム 開発｣ に 取り組 み､ ロ ボッ

トの 生 産 性 向 上と物 流現 場で の 導 入 簡 易 化 を 実 現しました。　平成30年度 サービスロボットSler育成事業

個別指導塾の講師役となる
先生ロボットの開発とサービスの構築
ロ ボ ット先 生 の 時 代 が や っ て くる!　　　　　　　　 有限会社ツリューショング→ 東京都荒川区

ロ ボ ット( ユ ニ ロ ボ ット社 ユ ニ ボ)と の 会 話 に より学 習 を 進 め る 学 習 指 導 ソフ ト、 複 数 台

の ロ ボ ット の 状 況 を モ ニ タリン グ する 学 習 管 理 ソフ ト、 専 用 教 材 な ど 独 自 の ソリュー ンヨ

ン を 付 加 しシ ス テ ム 構 築 を 行 い まし た 。 ロ ボ ット 先 生 と生 徒 が 、 音 声 で 会 話 し な が ら 学

習 を 進 め 、 ほ め た り、 励 まし たりし てくれる の で 、 楽しく学 習 すること が で き ます。

平成30年度サービスロボットSler育成事業
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移動型べ７スロボット
SCIBOT＜Type-XW＞SCIBOT＜Type-XM＞
移動型ベースロ ボットのプラットフォーム 株式会 社システムクラフト　 東京都立川市

■ 定点回転可能

・ 各種外部センサー接続可能

・ 傾斜角度10 度登坂及び段差20mm 乗り越え可能

・ 連続運転約16時間可能※使用用途によって異なります，

チリンロボット

｜

追従･ 自律移動案内ロボット

・ 多言語での音声認識･会話･説明･翻訳が
可能
現在は日本語以外に英語､中国語､韓国語
に対応

・ 搭載センサにより､追従および自律移動

平成27年度 公募型共同研究開発事業 短期展開型

・ 複数のう
表示し;t

■WEB アこ

追加可|
■マスコツ

が可能

特許第6262401 号（T 型ロ ボットベース）

≒ ス プ レ イと 連 携､ 必 要 な 情 報 を

ラクターヘ交換

次世代型自律移動案内ロボット

さらに安全性と品質を向上し低価格化を実現! 意 願2019-25535 （ロボット箇体）

自律移動案内ロボット『Libra』をベースに、さらなる安全性や汎用性の向上、製品化のた

めの品質を確保した案内ロボットを実現しました。このロボットは、現在、安全規格の適

合性評価の取得中であり、自律移動案内ロボットのプラットフォームとして活用いただけ

ます ボディには難燃性素材やFRP を採用、3D-LiDAR やマルチセンサ拡張ユニットを搭

載し、さまざまな走行環境に適応します。

清 掃ロボット Ｄｅｂris

機能集約で小型･軽量･低価格を実現

やロットシステムズと共同開発したロボット　・ 最長2時間の連続稼働、電池交換により
実証実験用に小型・軽量・低価格化しま　　 清掃継続が可能
と。　　　　　　　　　　　　　　　　　　 ・ スマートフォンから動作指示、状況確認(

株)セックの屋内自律移動ロボットソフト　　 が可能
ウェアRtｉｎｏ(アルティノ)を採用し清 掃用 ■ 障害物を自動回避、回避エリアはあとか
の自律移動を容易に実現　　　　　　　　　 ら再清掃

屋外用大型ロボットベース｢Taｕrｕs｣

300k9 運搬可能な大型ロボットベース　　　　　　　　　 特願2016-239628（。ポット機構）300kg

までの荷物を運ぶことが可能な屋外用のロボットベースです二　例えば、このロボッ

トベースを活用し、大に追従し、後ろにつきながら重い荷物を運搬することや、自動であ

る場所からある場所まで荷物を運ぶロボットを開発することができます。このようなロボッ

トによって、物流倉庫や工場や空港において省人化を図ることが可能です、

＜Type-XM＞

サの追加が可 能

｜ 駆動体の強化 ｜

ロボット全体が

揺れにくい構造
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燃 えにくく丈夫

な 素材を採用

一
衝突 防止 機 能

の強化

より低い位 置に

センサを配 置



【ア ク セ ス 】

○゙ロボット導入のご相談・各種お問い合わせ

自社が必要とする仕事が出来るロボットがないだろうか?

ロボットを開発･製造してくれる企業をどう探したらよいのだろうか? など…

ロボットの導入をお考えのユーザー企業 からのご相談を幅広くお受けいたします。

ロボットの導入をお考えの企業と開発や販売をお考えの企業を相互に結ぶ機会を

提供することにより、安全で円滑なロボット導入／開発の支援を行います。

どんなロボットを

導入したら良いのか

相談したい

オリジナルの

ロボットを開発したいが

ノウハウがない

ロボットの

安全性の配慮について

相談したい

卜

2Fエントランスを入って左､まっす
ぐにのびる通路を直進い ただき、

つきあたりまでお進みください。

ロボットの開発や

製造をしてくれる

パートナー企業を

探している

１都産技2019-171

S･

共同研究事業に

ついて

相談したい

ゆりかもめ テレコムセンター駅直結

改札より徒歩約3 分

リんかい線東京テレポート駅より

無料循環バス乗車2分

通路のつきあたりを右へお進み

ください。

石油 系溶 剤を含まないインキを

使用 しています。
2019 年12 月

卜

30m ほどお進みいただき左に見え

る受付より､お入りください。

既に導入済みだが

悩みがある

○゚上記のようなロボットに関するご相談はこちら!

htt ｐｓ://tiri-｢ ｏｂｏt ．｣ｐ/ｃｏｎtａｃt/

プロジェクト事業推進部　TEL:03-5530-2558

〈東京ロボット産業支援プラザ〉

〒135-0064 東京都江東区青海2-5-10

テレコムセンタービル東棟

テレコムセンター駅改札口を出て
左へ向かい､テレコムセンター2F

エントランスより入館ください。

吸
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